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Huellas de pie separadas
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Parámetros

datos normativos : 2-5 km/h

Rotaciòn del piè, deg
Izquierdo

Derecho

2.9+/-0.7

3.5+/-0.6

Amplitud del paso, cm 14+/-1

Longitud de paso
(Step length), cm

Izquierdo

Derecho

55+/-1

54+/-2

Duración de paso
(Step time), seg

Izquierdo

Derecho

0.64+/-0.02

0.64+/-0.04

Fase de apoyo
(Stance phase), %

Izquierdo

Derecho

63.8+/-0.9

63.3+/-1.3

Respuesta de carga
Izquierdo

Derecho

13.4+/-1.7

14.0+/-2.0

Soporte simple
(Single support), %

Izquierdo

Derecho

36.6+/-1.5

35.8+/-1.6

Pré-oscilación
(Pré-swing), %

Izquierdo

Derecho

13.8+/-2.2

13.4+/-1.8

Fase de oscilación
(Swing phase), %

Izquierdo

Derecho

36.2+/-0.9

36.7+/-1.3

Soporte doble total, % 27.3+/-1.5

Longitud de doble paso
(Stride length), cm

109+/-2

Duración de doble paso
(Stride time), seg

1.27+/-0.03

Cadencia
(Cadence), paso / min

47+/-1

comentarios paciente grabar comentarios
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Mariposa

Parámetros de mariposa
Motion

Izquierdo Derecho
Longitud de la línea de pis... 160+/-3 169+/-5
Línea de soporte simple, ... 137+/-11 144+/-13
Ant/post position, mm 133
Posición ant / post, mm 2
Simetría lateral, mm -7
Variabilidad lateral, mm 1

Izquierdo Derecho
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Motion, Gait

3.0 s 3.3 s 3.5 s

3.8 s 4.0 s 4.3 s

4.5 s 4.8 s
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l knee flex, deg
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EMG
Costado izquierdo
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Date of meas.: 17.07.2009 11:21

Project: test
Patient: SampleSubject

Zebris Gait Report

Record: Motion
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Hip Movement Left Hip Movement Right

Knee Movement Left Knee Movement Right

Ankle Movement Left Ankle Movement Right
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