Proyecto: test Reporte de la marcha BAzebris

Paciente: SampleSubject, 3D
Registro: Motion
Fecha de medicion:17/07/2009 11:21

Huellas de pie separadas
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Proyecto: test
Paciente: SampleSubject, 3D
Registro: Motion

Reporte de 1a marcha

Bazebris

Fecha de medicion:17/07/2009 11:21

“ |
Load Single Support Pre-Swing
Response
Stance Phase Swing Phase
Heel- Toe Heel-
strike off strike
Parametros
Izquierdo 2.9+/-0.7 4
Rotacion del pié, deg
Derecho 3.5+/-0.6 Th
Amplitud del paso, cm 14+/-1 |
Longitud de paso Izquierdo 55+/-1 :
(Step length), cm Derecho 44/ '
Duraci6n de paso Izquierdo 0.64+/-0.02 [T
(Step time), seg Derecho 0.64+1-0.04 [
Fase de apoyo Izquierdo 63.8+/-0.9 4
(Stance phase), % Derecho 63.34/.13 \
Izquierdo 13.4+/-1.7 :j-l
Respuesta de carga
Derecho 14.0+/-2.0 H
Soporte simple Izquierdo 36.6+/-1.5 ::j"
(Single support), % Derecho 358116 :H
Pré-oscilacion Izquierdo 13.8+/-2.2 jq
(Pré-swing), % Derecho 13.44/18
Fase de oscilacion Izquierdo 36.2+/-0.9 |
(Sving phase). Derecho 36.7+-1.3 | I
Soporte doble total, % 27.3+/-1.5 [
Longitud de doble paso ]
(Stride lenath). cm 109+/ 2—4
Duracion de doble paso ]
(Stride time). seq 1.27+/ 0.03—1
Cadencia -
(Cadence). paso / min AT+ 1—|

comentarios paciente

datos normativos : 2-5 km/h

grabar comentarios
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Proyecto: test
Paciente: SampleSubject, 3D
Registro: Motion

Reporte de 1a marcha

Bazebris

Fecha de medicion:17/07/2009 11:21

Parametros de mariposa

Motion

Izquierdo Derecho
Longitud de la linea de pis... 160+/-3 169+/-5
Linea de soporte simple, ... 137+/-11 144+/-13
Ant/post position, mm 133
Posicion ant / post, mm 2
Simetria lateral, mm -7
Variabilidad lateral, mm 1

Izquierdo Mariposa Derecho

Presiéon maxima mediada

N/cm”2 presidon maxima izquierda N/cm”2 presién maxima derecha
35 35
304 30+
25+ 25+
20+ 20+
157 157
10 10
5 5

% %

C T T T T T T T T T T T T T T T T
0 10 20 30 40 50 70 80 90 100 0. 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Fuerza mediada

N Fuerza izquierdo N Fuerza derecha
600 600
500+ 500+
400 400
300+ 300+
200+ 200+
100+ 100+

% %

T T T T T U U T T T T T T T U U
0 10 20 30 40 50 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Pagina 3



Proyecto: test Reporte de la marcha BAzebris

Paciente: SampleSubject, 3D
Registro: Motion

Fecha de medicion:17/07/2009 11:21

Motion, Gait
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Proyecto: test Reporte de la marcha Mzebris

Paciente: Sample , Gonio
Registro: Goniometer+Video without shoes
Fecha de medicion:13/09/2007 15:04

| knee flex, deg
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Proyecto: test Reporte de la marcha Mzebris

Paciente: Sample , Gonio
Registro: Goniometer+Video without shoes
Fecha de medicion:13/09/2007 15:04

Costado izquierdo E M G Costado derecho
deg I knee fle deg r knee flex
54 54
53 53
52 52
51 51
50 50+
49 49H
48 48
47 47
46 46
45 45
44 44
43 43
42 42
41 41
40 40+
39 39N
38 38
37 37
36 361
35 351
34 34+
33 33
32 321
31 314
30+ 30+
29 29
28 28
27 27
26 26
25 25+
24 24
23 231
22 221
21 214
20+ 20+
19 19
184 18
174 171
167 167
15+ 151
14+ 14
134 131
124 121
114 114
104 10
H H
8 8
e e
6 6
54 5
4 4
31 3
24 24
1 1
0 \ o,
-1 T T T T T T T T T L -1 T T T T T T T T T %
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Project: test Zebris Gait Report '
Patient: SampleSubject p '] Ze b r | S
Record: Motion
Date of meas.: 17.07.2009 11:21
Hip Movement Left Hip Movement Right
| hip, mm r hip, mm
1290 1170
1280+ 11604
1270+ 11504
1260+
1140 .
s I T T T
T T T T T T T 0 2 4 10 12 14
0 2 4 6 8 10 12 14 [ Gatt
Knee Movement Left Knee Movement Right
| knee, mm 900 r knee, mm
890
880 880
e
840+ 850
820- ggg:
800 q 820 d
0 2 4 6 8 10 12 14 0 2 0 12 14
[ Gait | [ Gait |
Ankle Movement Left Ankle Movement Right
l'ankle, mm r ankle, mm
800 950
750+ 900+
700 8504
650 800
600 S T T T T S
0 2 4 é é 10 12 14 0 2 10 12 14
[ Gait | [ Gait |
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